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-Trabajos previos, montaje del equipamiento y muestras en vuelo.
-Procesado de datos: metodologia “ad hoc”.

-Conclusiones.
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DESCRIPCION DE UN ILS (GLS)
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-El ILS se instal6 provisionalmente sin la
correspondiente certificacion por parte de la
autoridad espaiola de aviacion militar (INTA).

-Exigencia necesaria para su certificacion: prueba
demostrativa de precision dentro de los margenes
exigidos por la ICAO - Externalizacion muy costosa
en empresas especializadas.

-Mientras no se certifique no se puede declarar en
planes de vuelo - Limita la operatividad de las
aeronaves.
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- Planteamiento sencillo: “navegar” por el aire con RTK y
comparar resultados RTK vs HAZ CENTRAL emisor ILS vs
lectura receptor ILS.

-Problemas a resolver:
» Referencia comun geodésica: EGM 2008-REDNAP.
»Necesidad de aprobacidn de vuelo experimental.

» Espacio muy reducido = Equipamiento ligero y de
bajo consumo.

> Distancia a la base = limitar el estudio a la
aproximacion.

» Falta de datos digitales del receptor ILS = video.
» Procesado de datos AD HOC.

© 2018, Spanish Navy
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Estadisticos

DIFF DIST
N Validos 1858 Diferencias de distancia sucesivas con el Harrier en estatico antes del vuelo
Perdidos 1 17
Media ,0003825
Mediana ,0001548 a0
Moda -,211542
Desuv. tip. ,01140585 2 o
Asimetria 4012 | §
Error tip. de asimetria ,057 £
Curtosis 285,852
Error tip. de curtosis ,114
Minimo -,21154 o
Maximo 28584
Percentiles 2,5 -,0103625 ol : : : : : Nt 858
> 030000 020000 -00000 000000 010000 020000 030000
97,5 ,015582 DIFF_DIST (metros)
a. Existen v arias mOW
valores.
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PROCESADO Y RESULTADOS
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. L '
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MUESTREO
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CONCLUSIONES

-Técnicas hidrograficas altimetria RTK validas para certificar
equipos ILS.

-Seguimiento senal y recepcion correcciones diferenciales
mediante telefonia moévil éptimas.

-Precisiones alcanzadas varios 6rdenes mayores que los sistemas
analogos usados en aviacion = posible uso en otras aplicaciones
distintas a la expuesta (targetting, combinacién con SRH...).
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¢ PREGUNTAS?

SISTEMAS DE MANDO Y CONTROL: UNA SOLA REFERENCIA
What's our goal?

4
AO=AE(GNSS)-N acttos dasied
AO=AOCH + MAREA End State & o
MAREA = AO — AOCH - OLA Commander's effects and
s i W ' objectives?
SUP.MAR
I — BUQUE APOYO REA
e T —— ____——'—"'J
P1 D
UNIDADES FUERZA AOCH
k.
/1(6[?;::—/:1 + MAREA - AOCH

p2 AO(FONDO)= AO(SS)+ P2

AD= ALTURA ORTOMETRICA (MMM Aumn.l—;E]_ FONDO
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